
Binder Magnetic - 1 Allée des Barbanniers, 92230 Gennevilliers, France – Téléphone : +33 1 46 13 80 80 - www.binder-magnetic.com

QUESTIONNAIRE TECHNIQUE   1/2 
COURROIES LINÉAIRES

TYPES DE TRANSMISSION

    Mouvement linéaire fermé

    Translation de table

    Chariot Omega automoteur linéaire

Diagramme représentant un cycle de fonctionnement

DESCRIPTION DE LA FONCTION DE LA COURROIE LINÉAIRE

VOS COORDONNÉES 

Société

Contact

Mail

Tél.

Merci de nous renvoyer ce questionnaire à cette adresse :
info@binder-magnetic.fr

Il est vivement conseillé de parcourir les explications 
techniques sur notre site avant de le remplir.

https://www.binder-magnetic.com/fr/content/44-courroies-lineaires
https://www.binder-magnetic.com/fr/content/44-courroies-lineaires


Binder Magnetic - 1 Allée des Barbanniers, 92230 Gennevilliers, France – Téléphone : +33 1 46 13 80 80 - www.binder-magnetic.com

CINÉMATIQUE

Entraxe (mm) a =  .................................................................................................

Encombrement maxi largeur de courroie  .............................................

Encombrement maxi des poulies (mm)  ................................................

Système de prétension envisagé
  Plaque de tension BRECO®fix
  Plaque de jonction et tension par le moteur
  Galet tendeur

Autres à préciser 

Précision de positionnement (mm) ..........................................................

Milieu ambiant
Température (°C) : T =  ......................................................................................
Taux d’humidité (%) : Φ =  ...............................................................................
Produits de lavage ...............................................................................................

Conforme alimentaire ........................................................................................

Autres  
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..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

..........................................................................................................................................

DONNÉES TECHNIQUES

Masse de la charge (kg) mc = ........................................................................

Masse du contre poids (kg) mcp = ..............................................................

tB durée d’accélération (s) = ..........................................................................

SB distance d’accélération (m) = ................................................................

t’B durée de décélération (s) = ......................................................................

S’B distance de décélération (m) = ............................................................

Tv durée du déplacement (s) = .....................................................................

Sv distance de déplacement (m) = .............................................................

Inclinaison (°) α =  ................................................................................................

Couple de freinage (N.m) cf =  ......................................................................

Couple de démarrage (N.m) cd =.................................................................

Vitesse (m/s) v = ..................................................................................................

Accélération (m/s²) γ a =..................................................................................

Décélération (m/s²) γ d = .................................................................................


